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Realizzazione 2018 di IU2FRL
su progetto originale di I2KWT
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Regolare R6 per ottenere
10mA su JP3. Usando un
BC548 si può usare R6=56K

JP3 = Alimentazione stadio finale,
ponticellare quando terminato

Alimentazione
Stadio TX

Regolare R4 per
variare la modulazione
e la deviazione

Alimentazione
tra 9 e 12VDC

C8 = Si può sostituire con un
compensatore variabile 4 - 20pF

TR1 = Nucleo NERO da 3mm
3 Spire primario
2 Spire secondario

Q1 deve avere una armonica
dispari sulla frequenza
desiderata (16, 48, 144MHz)

Regolare C8 e TR1 fino a trovare
l'accodo migliore, in cui la frequenza
desiderata sia quella prevalente.
E' necessario l'utilizzo di un
analizzatore di spettro.

Q2 si può sostituire con 2N3904,
BC547, PN2222, 2N4401 o simili
verificandone la piedinatura.

Usando il BB204 (TO92) è necessario
tagliare uno dei due piedini esterni.
Si può sostituire con BA102 o simili.

L1 è un normale 
induttore NEOSID


